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OP x1-1, x2-2 kunnen leds worde aangesloten. De anode op de ze punten en de katode VIA EEN WEERSTAND VAN 680 ohm naar de min (gnd).
A Dit geld ook voor X2-1 en X2-2.
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Uitgangen gp4 en gp5 van 12F629 worden positief bij schakel commando 3
Uitgang GP0 van 12f508 is in rust positief. Svi
Hierdoor geleid de transistor en ligt de stuur ingang van de servo aan massa.
Dit voorkomt storing op de servo
D
weiche servo digi
7-2-2018 12:03
Sheet: 1/1 |
1 [ 2 1 3 1 4 5 l 6

7-2-2018 12:05 C:\Documenten backup\CD TREIN\eagle\Servo wisseldecoder met PIC\weiche servo\weiche servo digi.sch (Sheet: 1/1)




